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1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgyswmagania dotycge wykonania i odbioru rob6t zgaanych ze zdciem warstwy
humusu.
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacje Techniczne stanavazs¢ Dokumentow Przetargowych i Umowy i najge stosowa w zlecaniu i wykonaniu Robot
opisanych w podpunkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia rob6t przy zgiu warstwy humusu gr. 30cm na poboczach gruntowych
rowach, skarpach oraz pasach terenu przeznaczpoegaoudow wlotéw drég podpormdkowanych oraz na szerakm projektowanego
pasa drogowego
i obejmup:
- usungcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu i darninyspeyzmowaniem w bliski robét i do wykorzystania przy
humusowaniu,
—  usungcie warstwy ziemi urodzajnej (humusu i darniny) ywwezem na odktad
1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Warstwa humusu - warstwa zienglirmej urodzajnej, nadagej st do upraw rolnych.
Stosowane okitenia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji podanymi w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogolne wymagania dotycace robot
Wykonawca rob6t jest odpowiedzialny za jgkech wykonania oraz za zgodito
z Dokumentagj Projektows, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru Inwestorskieg
Ogélne wymagania dotyseze robét podano w ST D.00.00.00. ,Wymagania ogélne”

2. MATERIALY
Nie wysepuja.
3. SPRZET
3.1. Ogdlne wymagania dotycace sprztu
Ogdlne wymagania dotygee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
3.2. Sprzet do zdjecia humusu
Do wykonania rob6t zwizanych ze zdgiem warstwy humusu naig stosowa:
- roéwniarki,
- spycharki,

- lopaty, szpadle i inny spgzdo kcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscactzig@rawidtowe wykonanie robét
sprztem zmechanizowanym nie jest #ioe,
- koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&ngportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego spta.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnajo
Humus naley przemieszczaz zastosowaniem réwniarek lub spycharek albo ppzéwwransportem samochodowym. Wylséodka
transportu zatey od odlegtdci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogoélne zasady wykonania robét podano w ST D.000Mymagania ogolne”.
5.2. Zdj ecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjeta z przeznaczeniem domdejszego uycia przy umacnianiu skarp oraz do innych czyeno
okreslonych w dokumentacji projektowej. Nadmiar humusu tym darnir nalezy wywiez¢ na odktad pozyskany staraniem Wykonawcy.
Nadmiar humusu stanowi wiasigdNVykonawcy i jego odzysk nafe uja¢ w kalkulowaniu ceny jednostkowej pozycji kosztaye).

Nie nalezy zdejmowa humusu, jeeli nie planuje si w krétkim czasie przyspi¢ do wykonywania kolejnych etapéw robét.

Humus naley zdejmow& mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spyéhar

W wyjatkowych sytuacjach, gdy zastosowanie maszyn niengstarczajce dla prawidlowego wykonania rob6t, wagshie mae stanowd
zagraenie dla bezpiecsstwa rob6t (zmienna grubbwarstwy humusu,ssiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowareczne
wykonanie rob6t, jako uzupetnienie prac wykonywdnyoechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa rob6t ziemnych oraznyéh miejscach okéonych w dokumentacji projektowej
lub wskazanych przez Inspektora Nadzoru Inwestegski

Grubas¢ zdejmowanej warstwy humusu (zaia od gtbokaici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego wykorzystania na budowie
itp.) powinna by zgodna z ustaleniami dokumentacji projektowejdi4beptowana przez Inspektora Nadzoru Inwestorskiggdtug
faktycznego stanu wygtowania. Stan faktycznylzie stanowit podstaywdo rozliczenia czynrigi zwigzanych ze zdriem warstwy
humusu.

Zdjety humus naley skladowa w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hurpauinny by przez Wykonawgtak dobrane, aby
humus byt zabezpieczony przed zanieczyszczeni¢akze najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w czasie
intensywnych opadoéw i bezgrednio po nich, aby uniki zanieczyszczenia glifub innym gruntem nieorganicznym.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania og6lne”.
6.2. Kontrola usunigcia humusu

Sprawdzenie jakai rob6t polega na wizualnej ocenie komplétmaisunicia humusu i prawidtowiei pryzmowania.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru rob6t
Ogélne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00@nagania ogéine”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarovy jest n7 (metr szécienny) zdgtej warstwy humusu.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogédlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.0QW§magania ogélne”
9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycace podstawy ptatndci

Ogédlne ustalenia oddwoie podstawy ptatrizi podano w ST D.00.00.00.
Platngé za 1 ni zdjgtej warstwy humusu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem
i ocery jakasci wykonywania robot.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
- prace pomiarowe i przygotowawcze,

- zdjgcie humusu wraz z haldowaniem w pryzmy na skiad#yonawcy lub odwiezieniem na odktad w miejsce vesiee

przez Wykonawe,
- pielegnac humusu
- ewentualny koszt dzigawy placu na sktadowanie humusu
- oznakowanie robdét,
- koszt uzyskania i utrzymania odktadu,
- wartas¢ nadmiaru humusu,
-  uporzdkowanie terenu robét
— transport humusu na sktad Wykonawcy lub odktad
- zaladunek i roztadunek humusu.
10. PRZEPISY ZWI AZANE
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymaganiakvesie wykonania i badania przy odbiorze —apésha norm: PN-B-
06050;1999.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemngnégania i badania.
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