D.01.01.01 WYTYCZENIE TRASY

D.01.01.01 WYTYCZANIE TRASY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvsymagania dotyexe wykonania i odbioru rob6t zgdanych z wytyczeniem trasy
drogowej i zamarkowaniem punktow wysékmwych.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimeretargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatiiaobét wymienionych w pkt 1.1
ST D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.

1.3. Zakres rob6t objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Teckni dotycz zasad prowadzenia rob6t z@@nych z wszystkimi czyngoiami
umazliwiajacymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trdsygowej oraz poteenia obiektéw inynierskich zgodnie z
Dokumentagj Projektovy.

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysokéciowych

W zakres robét pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysatiowych wchodz:

- pomiar wysokséciowy w osi i innych charakterystycznych miejscaesy,

- wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

- wyznaczenie parametrow tukéw pionowych i poziomych,

- wyznaczenie przekrojéw poprzecznych w miejscachadtierystycznych,

- zastabilizowanie punktow  w sposéb trwaly, ochronach i przed zniszczeniem oraz oznakowanie
w sposéb utatwiagy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

- Odtworzenie punktow wysokoiowych w przypadku ich zniszczenia

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Punkty  gtéwne  trasy - punkty  zalamania  osi  trasy, punkty  kierunkowe azor pocatkowy
i koncowy punkt trasy.

14.2. Pozostate okienia podstawowegszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi w ST
D.00.00.00 ,Wymagania ogoélne".

1.5. Ogélne wymagania dotycece robét

Ogdlne wymagania dotygee robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne".

2. MATERIALY
2.1. Og6lne wymagania dotycrce materiatow
Ogélne wymagania dotysze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania padanST D.00.00.00 ,Wymagania ogéine".

2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wyznaczeniu osi triggynktow wysokéciowych wedtug zasad niniejszej specyfikagji s

- stupki betonowe

- pale i paliki drewniane

- rury metalowe

- sruby stalowe

Do utrwalenia punktéw giéwnych trasy natestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo rury
metalowe o diugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza granbot ziemnych, wasiedztwie punktéw zatamania trasy, powinny éieednie; od 0,15 do 0,20
m idlugaé¢od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowa paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugo okoto 0,30 m, a dla punktéw
utrwalanych w istnigjcej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i diugéci od 0,04 do 0,05 mSwiadki” powinny mig diugaié¢ okolo
0,50 m i przekrdj prostajtny.

3. SPRET
3.1. Og6lne wymagania dotycrce spratu
Ogélne wymagania dotysee sprztu podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogélne".

3.2. Sprat pomiarowy

Do wytyczenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysakowych naley stosowé nast¢pujacy sprzt:
- teodolity lub tachimetry,

- niwelatory,

- dalmierze,

- tyczki,

- taty,

- tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do wytyczenia trasy drogowej i jej pidmk wysokdciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod
pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogdélne wymagania dotycgce transportu

Ogdlne wymagania dotygee transportu podano w ST D.00.00.00 ,Wymaganidnajo

4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materialy do wytyczenia trasy mua przewoz dowolnymisrodkami transportu.
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5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogodlne zasady wykonania robét podano w ST D-000Q/ymagania ogoine” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboyziujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Osnowa realizacyjna- podstawowa (state punkty kontli)

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien pegepd Inzyniera Kontraktu dane zawiegag lokalizacj i wspotrzdne punktow
gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przezyhiera Kontraktu, Wykonawca powinien sprawidrzizweryfikowa: doktadné¢ wszystkich
punktéw kontroli oraz uzgodéiwartdici z Inzynierem Kontraktu.

W celu uniknécia wszelkich rozbienoici tak poziomych jak i wysokmiowych zobowizuje sé wykonawe do nawizania wszelkich
pomiaréw koniecznych do tyczenia trasy oraz obiektéynierskich i elementéw infrastruktury do punktéwnosry podstawowej zimnej,
pomiarowej i obliczonej jako jednolita sie

Osnowa realizacyjno- robocza (okresowe punkty kontli)

W oparciu o sié statych punktéw geodezyjnych osnowy poziomej i akgsciowej przekazanej przez Ayniera Wykonawca zobowzany

jest do zatgenia, utrzymania i uzupetniania osnowy roboczej spétrzdnych poziomych i wysokgiowych dla lokalnego wytyczania

robot.

Opracowany przez Wykonawd zatwierdzony przez liyniera projekt osnowy poziomej i wysalabowej oraz system przeprowadzania

kontroli okresowej punktow tej osnowy powinny spatmastpujace warunki:

- punkty osnowy roboczej nale wyznaczy i utrwali¢c poza terenem wykonywania rob6t oraz odpowiednibezpieczy przed
naruszeniem lub uszkodzeniem,

- odlegtai¢ pomigdzy punktami winna wynosisrednio ok. 250 m a kay punkt powinien b§ oznaczony w sposéb zatwierdzony przez
Inzyniera tak aby byt widoczny i tatwy do zidentyfikania,

- nalezy projektowd ostorg tak aby byta stata widoczéddo co najmniej dwochgsiednich punktow,

- sposaéb stabilizacji punktéw geodezyjnych osnowyooaiej oraz kryteria jej doktadéc winny byt zgodne z polskimi przepisami
zawartymi w Instrukcjach Technicznych G-3.1 (Osnaoeglizacyjne GUGIK) i G-3.2 (Pomiary realizacyjB&GiK).

Tymczasowe punkty pomiarowe
Wykonawca mée wyznaczy jakiekolwiek inne tymczasowe punkty pomiarowe Zatdzone przez liyniera Kontraktu, konieczne do
ukonczenia rob6t. Wytyczenie powinnodygodne z podpunktem ,d” Osnowy realizacyjno- ratepc

Wyznaczenie punktéw na osi

Wykonawca przeprowadzi tyczenie osi trasy drogowejgodndci z Rysunkami w oparciu 0 osnowy wymienione w pack: Osnowa
realizacyjna- podstawowa (state punkty kontrof)snowa realizacyjno- robocza (okresowe punkty ladiptr

Wyznaczone punkty na osi budowli nie powinny lpyzesunite wigcej niz 0 3 cm w stosunku do projektowanych, edree punktow na osi
nalezy wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku doganych projektu.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchytkipgzekroczone Wykonawca jest zobgrény do korekty osi drogi odnagzsk do istniejcych
budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgodyyniera.

W przypadku, kiedy dopuszczalne odchyikipszekroczone Wykonawca jest zobarédny do korekty osi drogi odnegzsk do istniejcych
budowli inzynierskich, po uzyskaniu zgodyyniera.

O$ trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich, w odlegléciach zalenych od charakterystyki terenu i
uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej 00 20 m w odcinkach prostych. Wytyczenie osi tqaswinno by zaakceptowane przezzyniera.

Wyznaczanie nasypow i wykopow (przekrojow poprzecarch)

Wyznaczanie nasypéw i wykopéw polega na oznaczemiozenia w terenie kraydzi podstawy nasypu oraz kredei przecgcia
powierzchni zewegtrznych skarp wykopu z terenem.

Do wyznaczenia nasypow i wykopow nalestosowd dobrze widoczne paliki.

Odlegtaici migdzy palikami nalgy dostosowé do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy oweg. Odlegiéc ta powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych podanychrajékcie.

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych nasypow i wgkepowinno odbywéa sie co 20 m oraz w kalym punkcie uzgodnionym z
Inzynierem.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych
Kontrolg jakasci prac pomiarowych zwrzanych z wytyczeniem trasy i punktow wységiowych naléy prowadzé wedtug ogdinych zasad
okreslonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4857) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogédlne zasady obmiaru rob6t podano w ST D.00.00M@nagania ogdine".
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiarowy jest:

- 1 km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie,

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ogoblne zasady odbioru robot
Ogoélne zasady odbioru robét podano w ST D.00.00/¢magania ogélne”.
8.2. Sposéb odbioru rob6t

Odbiér rob6t zwazanych z wytyczeniem trasy w terenie gpsje na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarow deggyjnych lub
protokotu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawaaeqakiada laynierowi.

9. PODSTAWA PEATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogdlne ustalenia dotygee podstawy platrigi podano w ST D.00.00.00 ,Wymagania ogolne".
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

- wytyczenie osi trasy i punktow wysaiaiowych,

- uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

- wyznaczenie parametréw tukéw poziomych i pionowych,

- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

- zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaly, ochroda przed zniszczeniem i oznakowanie ulatydaj odszukanie i ewentualne
odtworzenie,

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Instrukcja Techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyeg@mac geodezyjnych
Instrukcja Techniczna G-3. Geodezyjna obstuga itwegsGtéwny Urad Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979

Instrukcja Techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978
Instrukcja Techniczna G-2. Wysaiaowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983
Instrukcja Techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i ekgsciowe, GUGIK 1979
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUT83
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